ARKUSZ tACZY SIE Z RYSUNKIEM NR 3.6 - tymczasowe oznakowanie skrzyzowania Zeromskiego/Btekitnej Armii
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LEGENDA:

£§ A-18b . t k N
. fomes) T-3 IStN. 0Znakowanie pionowe
proj. oznakowanie pionowe
@ B-33 (c,2,D) C - Czasowej organizacji ruchu
- 2 - folia typ 2

D - grupa wielkosci (duze)

U-21b  proj. urzadzenia BRD

rozstaw 101

(3szt) czasowej organizacji ruchu
A-12¢ istn. oznakowanie pionowe do zastoniecia
lub do demontazu na czas prowadzonych robét
E———— —— istn. oznakowanie poziome
. % . o
P-4 L=70m proj. oznakowanie poziome
m czasowej organizacji ruchu (kolor zotty)
- "5me
P-7d L=69m

proj. przekreslenie istn. oznakowania poziomego
w kolorze zottym

strefa prowadzenia rob6t budowlanych

|:| proj. tymczasowy cigg pieszy w strefie prowadzenia robét budowlanych

————— 5~ o$ drogi )
S A/
T 2 . ;// !
~Lotse istn. uktad drogowy
o .
N~
'l
I}(’ proj. uktad drogowy
) o
mf proj. kanalizacja deszczowa
O . P . .
’ proj. oswietlenie drogowe
L
proj. kanat technologiczny
proj. przebudowa kolizji sieci uzbrojenia terenu
---------- - sieci energetyczne
—————— - sieci telekomunikacyjne . "
=== - sie¢ wodociagowa zakres inwestycji
=& —*="— -kanalizacja sanitarna - ZADANIE 1
- ZADANIE 2

NAZWA INWESTYCJI:
’ Budowa weztow integracyjnych Wiadystawowo i Jastarnia wraz z trasami dojazdowymi

(gf‘ Rozbudowa uktadu drogowego we Wiadystawowie
Uwaga: RODZAJ PROJEKTU:
4 1. Na kazdym etapie robot nalezy zapewni¢ dostep do nieruchomosci poprzez istniejgce zjazdy oraz dojscia do furtek. O ewentualnych PROJEKT CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
zamknieciach Wykonawca poinformuje mieszkancéw z minimum 7-dniowym wyprzedzeniem. TYTUL RYSUNKU:
2. Podczas wzmozonego ruchu pojazdéw budowlanych przewiduje sie awaryjne reczne sterowanie ruchem w rejonie wyznaczonych wjazdéw . . . . .
na plac budowy. 9 Po) _ yenp _ e sie awanyine re ) Y yenwl Czasowa organizacja ruchu w trakcie realizacji ZADANIA 1 oraz ZADANIA 2
3. W trakcie zamkniecia ruchu na skrzyzowaniu Zeromskiego/Zwirowa nalezy oznakowac objazd strefy robét zgodnie ze schematem etap 1 - strefa rob6t na skrzyzowaniu Zeromskiego/Zwirowa
zamieszczonym na rysunku 3.0. . —
4. W trakcie zamknigcia ruchu na drodze woje6dzkiej nr 215 (ulica Zeromskiego) nalezy oznakowac¢ objazd strefy rob6t zgodnie ze schematem PROJEKTANT: L PODPIS: SKALA: NR RYSUNKU:
N zamieszczonym na rysunku 4.0. mgr inz. ADAM PRUZYNSKI 1:500 2.1




